九十九年度國科會自動化學門成果發表會議程表
	日期
	分　組　討　論
	計畫主持人
	單位
	地點

	
	會議時段/分組
(每4件計畫案為1組)
	計畫編號/計畫名稱

(請每組第1位計畫主持人擔任分組主持人)
	
	
	

	11/18

(五)
	SESSION A
09:30-10:20
	A-1-
	1
	98-2221-E-018-012-MY2
	立體微組裝技術在軟性電子產品上的發展與應用
	王可文
	國立彰化師範大學機電工程學系暨研究所
	EL101

	
	
	
	2
	99-2221-E-224-053
	抗環境干擾及傾角影響之多光束干涉儀研發
	王永成
	國立雲林科技大學機械工程系暨研究所
	

	
	
	
	3
	99-2622-E-224-002-CC3  
	傳統式刀具磨床線上工件影像量測系統
	王永成
	國立雲林科技大學機械工程系暨研究所
	

	
	
	
	4
	99-2622-E-029-010-CC3 
	適用於居家節能之可重覆布設嵌入式軟體樣式
	石志雄
	東海大學資訊工程學系
	

	
	
	A-3-
	1
	99-2221-E-150-061
	高效能端銑刀設計與研磨分析模式
	李炳寅
	國立虎尾科技大學機械與電腦輔助工程系
	EL103

	
	
	
	2
	97-2221-E-260-010-MY3
	微機電式60GHz CMOS射頻前端電路之研究
	林佑昇
	國立暨南國際大學電機工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	97-2221-E-260-009-MY3
	子計畫二：應用於生醫感測網路上身晶片系統之人體傳輸模型、OOK發射機及CDR接收機
	林佑昇
	國立暨南國際大學電機工程學系（所）
	

	
	
	
	4
	99-2622-E-006-020-CC3
	蒙地卡羅光跡追蹤法應用於歐規LED自行車燈之研製
	沈聖智
	國立成功大學系統及船舶機電工程學系（所）
	

	
	
	A-4-
	1
	99-2221-E-182-061
	總計畫：模組化生物智能動力輔助仿生機器手足結構設計開發與測試(II)
	李明義
	長庚大學醫療機電工程研究所
	EL104

	
	
	
	2
	99-2221-E-182-050
	子計畫二：生物智能動力輔助仿生機器膝關節設計開發與測試(II)
	李明義
	長庚大學醫療機電工程研究所
	

	
	
	
	3
	99-2622-E-269-021-CC3
	整合RGID與PLC之智慧型立體機械停車設備自動化技術開發與模型製作
	林冠禎
	遠東科技大學自動化控制系
	

	
	
	
	*4
	99-2221-E-224-068
	以雷射繞射光學做相機反應曲線的測量
	吳先晃
	國立雲林科技大學電機工程系暨研究所
	

	
	
	A-5-
	1
	99-2218-E-150-049
	全域多點觸控陣列感測元件研究
	張文陽
	國立虎尾科技大學機械與電腦輔助工程系
	EL105

	
	
	
	2
	99-2221-E-035-081
	應用自動光學檢測與雷射散斑技術於太陽能板瑕疵檢測系統
	林宸生
	逢甲大學自動控制工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	99-2622-E-212-003-CC3
	具有自動送料功能之線材成型機研發與實作
	林朝源
	大葉大學工業工程與科技管理學系
	

	
	
	
	*4
	98-2221-E-224-040-MY2
	適合多尺寸晶圓之無接觸式真空吸附裝置研發
	任志強
	國立雲林科技大學機械工程系暨研究所
	

	
	
	A-6-
	1
	99-2622-E-168-003-CC3
	力回饋射擊模擬系統之虛擬實境介面開發
	張郁靂
	崑山科技大學空間設計系
	EL106

	
	
	
	2
	99-2221-E-269-017
	基於布拉格光柵理論的高精度三維測頭研發
	林慎旺
	遠東科技大學工商管理系
	

	
	
	
	3
	97-2221-E-006-222-MY3
	應用微流體平台於共生細胞交互作用及神經細胞生長之研究
	林裕城
	國立成功大學工程科學系（所）
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-006-203-MY3
	應用晶片技術探討不同濃度的發炎蛋白對細胞表現之影響
	林裕城
	國立成功大學工程科學系（所）
	


	11/18

(五)
	SESSION B
13:10-14:00
	B-1-
	1
	97-2221-E-002-159-MY3
	次波長貝索光束直寫儀的研究與開發：從奈米光學元件的理論與製造到系統性能驗證的研究
	李世光
	國立臺灣大學應用力學研究所
	EL101

	
	
	
	2
	98-2221-E-002-139-MY2
	微能源汲取裝置與主動式切換介面電路設計與製作
	吳文中
	國立臺灣大學工程科學及海洋工程學系暨研究所
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-150-060-MY2
	高精度旋轉軸光學量測及旋轉平台技術開發
	覺文郁
	國立虎尾科技大學自動化工程系
	

	
	
	
	4
	99-2622-E-150-021-CC2
	大型機具高精度光學式安裝校正系統開發(1/2)
	覺文郁
	國立虎尾科技大學自動化工程系
	

	
	
	B-2-
	1
	98-2221-E-009-115-MY2
	預測干擾觀測器應用於網路延遲控制架構
	李安謙
	國立交通大學機械工程學系（所）
	EL102

	
	
	
	2
	99-2221-E-002-185-MY3
	總計畫：奈米螺旋碳管、填鐵奈米碳管製程及機電元件研製
	張所鋐
	國立臺灣大學機械工程學系暨研究所
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-002-209-MY3
	子計畫一：奈米螺旋碳管、填鐵奈米碳管製程及機械性質量測
	張所鋐
	國立臺灣大學機械工程學系暨研究所
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-011-026
	具清潔側壁與底部功能微小型水下機器人之研發
	鄭逸琳
	國立臺灣科技大學機械工程系
	

	
	
	B-3-
	1
	97-2221-E-002-152-MY3
	總計畫：生醫感測網路上身晶片系統
	張培仁
	國立臺灣大學應用力學研究所
	EL103

	
	
	
	2
	97-2221-E-002-151-MY3
	子計畫三：生醫感測器網路之壓電式超聲波能源轉換器
	張培仁
	國立臺灣大學應用力學研究所
	

	
	
	
	3
	99-2218-E-006-234
	檢體前處理與反轉錄聚合脢連鎖反應晶片應用於HIV檢測
	王榮豪
	國立成功大學工程科學系（所）
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-006-041-MY3
	模組化之智慧型動力輔助系統控制技術研究
	蔡明祺
	國立成功大學機械工程學系（所）
	

	
	
	B-4-
	1
	99-2622-E-027-007-CC3
	RFID天線設計與智慧型資料蒐集器整合研究
	呂志誠
	國立臺北科技大學機電整合研究所
	EL104

	
	
	
	2
	99-2221-E-216-037
	應用R-test量具進行五軸工具機幾何誤差量測鑑定與補償技術
	徐永源
	中華大學機械工程學系
	

	
	
	
	3
	97-2221-E-002-153-MY3
	子計畫一：近身生醫感測收發單晶電路
	呂學士
	國立臺灣大學電子工程學研究所
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	B-5-
	1
	97-2221-E-027-094-MY3
	子計畫四：奈米生醫感測元件
	黃榮堂
	國立臺北科技大學機電整合研究所
	EL105

	
	
	
	2
	99-2221-E-027-092-MY3
	子計畫三：一維及三維奈米碳管官能化
	黃榮堂
	國立臺北科技大學機電整合研究所
	

	
	
	
	3
	98-2221-E-033-035-MY2
	利用壓電材料之風力再生能源之開發研究(I)
	丁鏞
	中原大學機械工程學系
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	


	11/18

(五)
	SESSION C
15:40-16:30
	C-1-
	1
	99-2221-E-006-201
	雲端運算通用型預測系統
	鄭芳田
	國立成功大學製造資訊與系統研究所
	EL101

	
	
	
	2
	99-2221-E-006-233
	通用型預測架構之設計與實作
	鄭芳田
	國立成功大學製造資訊與系統研究所
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-033-048
	提升CNC精微工具機加工精度之微刀具/微工件精密定位辨識/補正、體積誤差量測與機上多功能微細誤差檢測與補償之方法與系統研究開發
	王世明
	中原大學機械工程學系
	

	
	
	
	*4
	99-2221-E-038-013
	以陽極氧化鋁模板運用奈米成形技術於表面改質及圖案化生醫可降解材料之應用(II)
	沈永康
	臺北醫學大學牙體技術學系
	

	
	
	C-2-
	1
	99-2221-E-327-016
	伺服馬達驅動線性運動軸之串列伺服力迴路近端補償高精密運動控制
	游源成
	國立高雄第一科技大學系統資訊與控制研究所
	EL102

	
	
	
	2
	99-2622-E-327-003-CC2
	全電式塑膠射出機之智慧化CNC控制器研發(1/2)
	游源成
	國立高雄第一科技大學系統資訊與控制研究所
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-011-027
	三維空間點接觸二足機器人由穩定步行至可轉向控制之研究
	施慶隆
	國立臺灣科技大學電機工程系
	

	
	
	
	4
	99-2628-E-197-003
	以噴墨印刷製作可撓性焦電感測器陣列(1/2)
	胡毓忠
	國立宜蘭大學機械與機電工程學系（所）
	

	
	
	C-3-
	1
	99-2221-E-230-009
	環型刀具於軸對稱工件均勻化拋光之研究
	王述宜
	正修科技大學機械工程系
	EL103

	
	
	
	2
	97-2221-E-008-043-MY3
	系統可靠度退化機制之基礎研究暨維修系統之探討
	王國雄
	國立中央大學機械工程學系
	

	
	
	
	3
	99-2622-E-027-006-CC3
	具剪力量測之光學式動態足壓量測系統開發
	汪家昌
	國立臺北科技大學機械工程系
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	C-4-
	1
	99-2221-E-151-050
	連續滾壓微成形製程模擬分析
	王玟
	國立高雄應用科技大學機械工程系
	EL104

	
	
	
	2
	99-2221-E-036-035
	遠端呈現動感模擬器及新型單槍全方位投影系統之開發與應用研究
	何明果
	大同大學機械工程研究所
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-020-034
	以數位控制晶片實現永磁同步馬達之無感測控制技術
	余致賢
	國立屏東科技大學車輛工程系
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	C-5-
	1
	98-2221-E-033-045-MY2
	全晶圓級壓印技術應用於發光二極體之研究
	李有璋
	中原大學機械工程學系
	EL105

	
	
	
	2
	99-2622-E-033-009-CC3
	反向奈米壓印技術研發奈米圖案化藍寶石基板
	李有璋
	中原大學機械工程學系
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-129-004
	使用二元編碼法應用於資訊隱藏
	林光燦
	聖約翰科技大學自動化及機電整合研究所
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-212-014-MY2
	親疏水性介面對微氧氣泡生成之影響及其於紅血球攜氧之應用
	鄭江河
	大葉大學機械與自動化工程學系
	

	
	
	C-6-
	1
	99-2622-E-027-017-CC2
	新型抗UV、抗眩光、抗指紋、防刮及抗反射之多功能非均向類鑽碳(DLC)膜應用於4C產業的技術開發之研究
	林啟瑞
	國立臺北科技大學機電整合研究所
	EL106

	
	
	
	2
	99-2221-E-155-081
	智慧型驗鈔機的設計之產品研發及技術研究
	林啟瑞
	國立臺北科技大學機電整合研究所
	

	
	
	
	3
	99-2622-E-252-001-CC3
	燃料電池內部老化及微觀診斷工具之開發
	李其源
	元智大學機械工程學系（所）
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-027-086
	植物組織培養瓶自動充填機之研發
	李宗禮
	南開科技大學自動化工程系
	


	11/18

(五)
	SESSION D
16:30-17:20
	D-1-
	1
	98-2221-E-007-115-MY2
	應用差分干涉對比術於透明材質的三維形貌量測方法
	林士傑
	國立清華大學動力機械工程學系
	EL101

	
	
	
	2
	97-2221-E-009-085-MY3
	總計畫：創新微型高能量密度換能器設計與實現
	林錫寬
	國立交通大學電機與控制工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	97-2221-E-009-086-MY3
	子計畫三：呼拉圈式換能器之儲能電路設計與晶片實現
	林錫寬
	國立交通大學電機與控制工程學系（所）
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-149-001
	以GPGA發展嵌入式影像循邊量測系統結合氣壓伺服機械臂之研究
	邱弘興
	北台灣科學技術學院電機工程系
	

	
	
	D-2-
	1
	97-2221-E-002-154-MY3
	多功能設備之動態配置與預防保養整合研究
	吳政鴻
	國立臺灣大學工業工程學研究所
	EL102

	
	
	
	2
	99-2221-E-019-031
	具可調變撓性刀具/夾具系統之精密微削機制與應用研究
	傅光華
	國立臺灣海洋大學機械與機電工程學系暨研究所
	

	
	
	
	3
	99-2622-E-011-007-CC3
	主動式壓光機滾輪變形控制系統之開發與研製
	郭中豐
	國立臺灣科技大學材料科學與工程學系
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	D-3-
	1
	99-2622-E-027-008-CC3
	半導體用微機電探針卡之探針模組研製(Gor LDI)
	黃榮堂
	國立臺北科技大學機電整合研究所
	EL103

	
	
	
	2
	99-2221-E-006-255
	氣壓伺服應用於自動化生醫探針系統結合細胞微操作系統之研究
	施明璋
	國立成功大學機械工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-027-075
	奈米潤滑油對氣壓缸之動態特性量測與磨潤特性分析
	張合
	國立臺北科技大學機械工程系
	

	
	
	
	4
	98-2221-E-002-138-MY3
	維基式創新與佳化機制之研究
	張時中
	國立臺灣大學電機工程學系暨研究所
	

	
	
	D-4-
	1
	99-2218-E-492-004
	攜帶式六自由度精密轉盤校正系統開發
	陳俊仁
	財團法人國家實驗研究院儀器科技研究中心
	EL104

	
	
	
	2
	97-2221-E-002-168-MY3
	以觸覺技術及擴充實境為人機介面的電子商務系統
	陳湘鳳
	國立臺灣大學機械工程學系暨研究所
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-034-010
	風能系統葉片3-D實體量測系統自製、量測數據、資料分析與應用
	傅鶴齡
	中國文化大學機械工程學系數位機電碩士班
	

	
	
	
	4
	98-2221-E-007-088-MY2
	自動光學檢測關鍵技術研究
	彭明輝
	國立清華大學動力機械工程學系
	

	
	
	D-5-
	1
	99-2221-E-011-023
	輪式機器人智慧型視覺導引控制技術研究
	黃緒哲
	國立臺灣科技大學機械工程系
	EL105

	
	
	
	2
	99-2221-E-002-184
	子計畫二：奈米螺旋碳管壓控振盪器與天線之開發
	楊英杰
	國立臺灣大學電子工程學研究所
	

	
	
	
	3
	99-2622-E-011-006-CC3
	機械設備及加工之時頻分析技術研究
	張復瑜
	國立臺灣科技大學機械工程系
	

	
	
	
	4
	97-2221-E-129-009-MY3
	奈米薄膜製程之殘留應力量測與分析
	張瑞慶
	聖約翰科技大學機械與電腦輔助工程系
	

	
	
	D-6-
	1
	99-2221-E-492-025
	影像式光學透鏡模組偏心檢測系統
	廖泰杉
	財團法人國家實驗研究院儀器科技研究中心
	EL106

	
	
	
	2
	99-2622-E-492-002-CC3
	高解析度4波段同步雙相機取像系統研製
	廖泰杉
	財團法人國家實驗研究院儀器科技研究中心
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-032-057
	多指機器人手之抓取力分析
	劉昭華
	淡江大學機械與機電工程學系
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-027-087
	使用動態結構類神經網路與統計製程管制技術之馬達故障診斷系統研究
	曾傳蘆
	國立臺北科技大學電機工程系（所）
	


	日期
	分　組　討　論
	計畫主持人
	單位
	地點

	
	會議時段

(每4件計畫案為1組)
	計畫編號/計畫名稱

(請每組第1位計畫主持人擔任分組主持人)
	
	
	

	11/19

(六)
	SESSION E
10:10-11:00
	E-1-
	1
	98-2221-E-194-045-MY2
	五軸工具機加工軌跡輪廓誤差分析之研究
	林榮信
	國立中正大學精密模具研究中心
	EL101

	
	
	
	2
	97-2221-E-005-099-MY3
	多彩偏光同軸數位全像顯微鏡技術之研究
	陳政雄
	國立中興大學機械工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	99-2622-E-005-017-CC3
	內藏式永磁馬達高速主軸的動態軸向精度補償技術
	陳政雄
	國立中興大學機械工程學系（所）
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-168-044
	拘束條件下LED混光流明效能與演色性最佳化
	林穀欽
	崑山科技大學機械工程系
	

	
	
	E-2-
	1
	99-2221-E-451-003
	利用反射式光柵自成像與雙頻拍頻技術之光學編碼器定位量測研究
	高清芬
	明道大學光電工程研究所
	EL102

	
	
	
	2
	99-2221-E-006-174
	蒙地卡羅法與光線追蹤法於微裝配作業的光機整合分析與驗證
	張仁宗
	國立成功大學機械工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	98-2221-E-390-025-MY2
	利用電晶體及環形振盪器製作壓阻感測器
	張文騰
	國立高雄大學電機工程學系
	

	
	
	
	4
	99-2628-E-035-050
	新式電磁致動微掃描面鏡之設計、製作與真空構裝之效能評估(1/2)
	鄒慶福
	逢甲大學自動控制工程學系（所）
	

	
	
	E-3-
	1
	99-2622-E-150-025-CC3
	沖床自動化之伺服送料系統設計
	陳進益
	國立虎尾科技大學機械與電腦輔助工程系
	EL103

	
	
	
	2
	99-2221-E-216-036
	太陽能矽晶片微隱裂自動光學檢測系統開發
	邱奕契
	中華大學機械工程學系
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-024-013
	保健型壓力氧氣艙之研究與開發
	張仲卿
	國立臺南大學機電系統工程研究所
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-262-017
	以無線感測器網路傳送心電信號
	張光瓊
	龍華科技大學電機工程系暨研究所
	

	
	
	E-4-
	1
	98-2221-E-006-183-MY2
	三維空間位置量測系統之實現與性能分析
	陳介力
	國立成功大學航空太空工程學系（所）
	EL104

	
	
	
	2
	99-2221-E-182-012
	使用PTZ攝影機之光學式立體視覺系統的校正與應用
	張耀仁
	長庚大學機械工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-212-018
	以深孔放電加工機建構之精密創成放電控制系統研究
	張義芳
	大葉大學機械與自動化工程學系
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	E-5-
	1
	99-2221-E-006-173-MY2
	運用細胞自動機理論於微奈米加工製程模擬之研究
	陳國聲
	國立成功大學機械工程學系（所）
	EL105

	
	
	
	2
	98-2221-E-035-040-MY2
	新型具平衡與溫度補償之自動化微光機電曲率量測系統
	張興政
	逢甲大學自動控制工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-218-032
	連續式多功能介電泳操控之細胞阻抗感測晶片於膀胱癌之診斷
	莊承鑫
	南臺科技大學機械工程系暨研究所
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-231-026
	產品開發與技術創新之探討：創新二難之困境(自動化及機械領域為例)
	許文秀
	清雲科技大學企業管理系
	

	
	
	E-6-
	1
	99-2221-E-006-207-MY3
	以雲端運算為基礎之多廠區自動化設備機台預測診斷系統
	陳響亮
	國立成功大學製造資訊與系統研究所
	EL106

	
	
	
	2
	99-2221-E-006-176
	基於雲端運算架構之主動被動雙模RGID全球化物流管理系統設計與實現
	陳響亮
	國立成功大學製造資訊與系統研究所
	

	
	
	
	3
	99-2628-E-194-008
	具自我聚焦超音波陣列之micro-IPMC致動器研發(1/2)
	馮國華
	國立中正大學機械工程學系
	

	
	
	
	4
	99-2622-E-269-019-CC3
	新型節能食品乾燥設備之研發
	許顯榮
	遠東科技大學自動化控制系
	


	11/19

(六)
	SESSION F
13:20-14:10
	F-1-
	1
	98-2221-E-002-132-MY3
	利用統計多目標最佳化技術發展與導入最佳化積體電路佈局設計
	陳正剛
	國立臺灣大學工業工程學研究所
	EL101

	
	
	
	2
	99-2622-E-008-014-CC3
	具自動傳輸速率偵測的串列網路轉換伺服器開發
	陳慶瀚
	國立中央大學資訊工程系
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-034-013
	電腦視覺應用於微孔陣列位置度誤差與微鑽針製程刀具壽命之研究
	張達元
	中國文化大學機械工程學系
	

	
	
	
	4
	99-2622-E-151-006-CC3
	應用與整合自動光學檢測技術以提昇牙線棒生產品質與自動化之研究
	許光城
	國立高雄應用科技大學機械工程系
	

	
	
	F-2-
	1
	99-2221-E-002-156
	微懸臂造型設計於多重物理量感測性能的研究探討
	黃光裕
	國立臺灣大學機械工程學系暨研究所
	EL102

	
	
	
	2
	99-2221-E-011-024
	高性能工業用自調式溫控器設計研究
	黃安橋
	國立臺灣科技大學機械工程系
	

	
	
	
	3
	99-2622-E-230-002-CC3
	智慧型馬達操作閥嵌入式控制器設計與開發研究
	陳正義
	正修科技大學電機工程系
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-327-036
	經驗知識誘導、探勘與分享技術研發(II)
	陳育仁
	國立高雄第一科技大學會計資訊系
	

	
	
	F-3-
	1
	99-2221-E-194-033-MY2
	軟性電子薄膜圖案化與載子遷移率提升之製程研究(II)
	鄭榮偉
	國立中正大學機械工程學系
	EL103

	
	
	
	2
	99-2628-E-007-098
	仿人類自然步態之雙足機器人設計、分析與控制(1/3)
	葉廷仁
	國立清華大學動力機械工程學系
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-003-018
	以混合式遺傳演算法求解彈性零工式工廠之多目標排程問題
	蔣宗哲
	國立臺灣師範大學資訊工程系（所）
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-129-005
	應用彩色視覺技術於矽晶太陽能電池顏色分類及抗反射層膜厚量測
	顏旭男
	聖約翰科技大學電子工程系
	

	
	
	F-4-
	1
	99-2622-E-002-008-CC2
	奈米定位平面運動平台之研製(2/3)
	鍾添東
	國立臺灣大學機械工程學系暨研究所
	EL104

	
	
	
	2
	99-2221-E-006-178
	語意驅動之內容管理系統與技術研發(II)
	陳裕民
	國立成功大學製造資訊與系統研究所
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-110-072
	雷射二極體之微構裝系統
	曾逸敦
	國立中山大學機械與機電工程學系（所）
	

	
	
	
	4
	98-2221-E-002-135-MY2
	汽車鈑件模具工程的工法排序
	尤春風
	國立臺灣大學機械工程學系暨研究所
	

	
	
	F-5-
	1
	99-2221-E-262-023
	三維網格模型轉換為點表示法之研究
	黃志宏
	龍華科技大學資訊管理系
	EL105

	
	
	
	2
	99-2622-E-327-016-CC3
	開發智能化加工狀態估測與診斷系統
	楊浩青
	國立高雄第一科技大學系統資訊與控制研究所
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-011-025
	可調適式周易特徵標記法應用於支援本體論驅動的知識導航引擎之研究--智慧型機器人知識領域
	詹朝基
	國立臺灣科技大學機械工程系
	

	
	
	
	4
	99-2221-E-236-003
	發展人工膝關節定位技術與仿軟骨塑膠墊片磨耗評估系統(II)
	翁文德
	東南科技大學機械工程系
	

	
	
	F-6-
	1
	99-2221-E-327-015
	探討電子束加工參數對銲接Inconel 718之影響以開發多目標最佳化製程技術
	曾義豐
	國立高雄第一科技大學機械與自動化工程系
	EL106

	
	
	
	2
	99-2221-E-110-070
	全方位視覺輔助全向移動式機器人之智慧型控制
	程啟正
	國立中山大學機械與機電工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-236-004
	直接適應性類神經控制器在皮帶傳動轉速控制之應用
	黃正光
	東南科技大學機電科技學系
	

	
	
	
	4
	98-2221-E-110-056-MY2
	軟性寬頻壓電式發電機之設計製作
	潘正堂
	國立中山大學機械與機電工程學系（所）
	


	11/19

(六)
	SESSION G
14:30-15:20
	G-1-
	1
	99-2221-E-110-074
	ITO光學薄膜結合可撓式軟性基板表面奈米壓痕硬度及刮痕之機械性質研究
	潘正堂
	國立中山大學機械與機電工程學系（所）
	EL101

	
	
	
	2
	99-2622-E-110-001-CC3
	LED內嵌式複合式光學膜片設計與製造技術
	潘正堂
	國立中山大學機械與機電工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-008-021
	智慧型酒駕防護系統之研究
	黃俊仁
	國立中央大學機械工程學系
	

	
	
	
	4
	97-2221-E-033-031-MY3
	子計畫二：創新微型發電機設計分析、實現與優化
	黃健生
	中原大學機械工程學系
	

	
	
	G-2-
	1
	98-2221-E-019-033-MY3
	基於派屈網路的次世代車載資通系統技術研發
	鄭慕德
	國立臺灣海洋大學電機工程學系暨研究所
	EL102

	
	
	
	2
	99-2622-E-019-002-CC3
	嵌入式智慧型電網先進讀表系統
	鄭慕德
	國立臺灣海洋大學電機工程學系暨研究所
	

	
	
	
	3
	99-2628-E-150-003
	以原子層沈積技術製作氧化鋅焦電元件
	蕭俊卿
	國立虎尾科技大學機械設計工程系
	

	
	
	
	4
	98-2221-E-008-082-MY2
	逆向工程中自動化曲面重建技術發展
	賴景義
	國立中央大學機械工程學系
	

	
	
	G-3-
	1
	98-2221-E-006-184-MY3
	LVDT協調式磁浮微陀螺儀之設計、製作與控制
	蔡南全
	國立成功大學機械工程學系（所）
	EL103

	
	
	
	2
	99-2622-E-006-008-CC2
	三軸微型陀螺儀之設計與實現(2/3)
	蔡南全
	國立成功大學機械工程學系（所）
	

	
	
	
	3
	98-2221-E-005-098-MY2
	微細加工機幾何誤差量測與微型刀具線上檢測系統開發
	劉建宏
	國立中興大學機械工程學系（所）
	

	
	
	
	4
	99-2628-E-033-002
	子計畫四：多功能肌電訊號辨識系統發展及其在仿生機器手足之控制(1/2)
	劉益宏
	中原大學機械工程學系
	

	
	
	G-4-
	1
	99-2221-E-008-022-MY3
	形狀記憶合金驅動之對焦致動器研發
	黃衍任
	國立中央大學機械工程學系
	EL104

	
	
	
	2
	99-2221-E-007-017-MY2
	創新高精度工具機閉鏈量測控制技術
	雷衛台
	國立清華大學動力機械工程學系
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-269-022
	圓柱透鏡的歪斜光線追蹤與光路誤差分析
	廖德潭
	遠東科技大學機械工程系（所）
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	G-5-
	1
	99-2221-E-006-172
	人形機器人雙手臂於視覺導引物件搬運協調控制之發展
	蔡清元
	國立成功大學機械工程學系（所）
	EL105

	
	
	
	2
	99-2221-E-004-001
	最佳化控制的加強及新的避鎖死計畫
	趙玉
	國立政治大學資訊管理學系
	

	
	
	
	3
	98-2221-E-008-083-MY3
	臨床腫瘤診斷用之擴散光學斷層掃描系統研究發展
	潘敏俊(學生代)
	國立中央大學機械工程學系
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	G-6-
	1
	99-2221-E-009-146
	消除LED投影機照明系統橫向色差之研究
	潘瑞文
	國立交通大學光電系統研究所
	EL106

	
	
	
	2
	99-2221-E-131-020
	適力夾爪伺服控制系統之研究
	蔡宜昌
	明志科技大學機械工程系
	

	
	
	
	3
	97-2221-E-007-050-MY3
	子計畫一：創新複合式能量獵取系統之機構設計與實作
	宋震國
	國立清華大學動力機械工程學系
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	


	11/19

(六)
	SESSION H
15:20-16:10
	H-1-
	1
	99-2221-E-232-001
	高深寬比及高填充比之非球面微透鏡陣列應用於OLED元件增加光取出之研究
	鄭博仁
	南榮技術學院電機工程系
	EL101

	
	
	
	2
	99-2218-E-007-018-MY2
	以印刷式生產系統製作的免電源可見光波段穿透式表面曲度遙測貼片
	羅丞曜
	國立清華大學奈米工程與微系統研究所
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-239-027
	使用極值搜尋法則於具摩差效應定位機構軌跡追蹤控制之研究
	戴滄禮
	國立聯合大學電機工程學系
	

	
	
	
	4
	98-2221-E-211-007-MY2
	使用集成式機器學習方法開發即時排程系統
	薛友仁
	華梵大學資訊管理學系
	

	
	
	H-2-
	1
	99-2221-E-150-070
	考慮加工負載之新型六連桿衝床之研究
	謝文祥
	國立虎尾科技大學自動化工程系
	EL102

	
	
	
	2
	99-2622-E-033-011-CC3
	具知識管理之網路化電腦輔助製造規劃系統
	鍾文仁
	中原大學機械工程學系
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-036-023
	整合式血液抽取及析離晶片設計與製作
	簡昭珩
	大同大學機械工程研究所
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	H-3-
	1
	99-2628-E-211-001
	六軸微線切割放電加工機關鍵技術研發(1/2)
	顏木田
	華梵大學機電工程學系
	EL103

	
	
	
	2
	99-2221-E-216-035
	結構光條紋視覺系統表面量測與軟體開發之研究
	羅鵬飛
	中華大學機械工程學系
	

	
	
	
	3
	99-2221-E-110-073
	以單頻道眼動圖為依據的睡眠階段判讀技術
	嚴成文
	國立中山大學機械與機電工程學系（所）
	

	
	
	
	4
	99-2622-E-151-007-CC3
	多顆同步衛星天線自動接收系統
	蘇德仁
	國立高雄應用科技大學電子工程系
	


